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m INNOVATION STUDIO

Corso di robotica
MINDSTORM EV3

Primo incontro: venerdi 13 novembre 2015

distribuzione di un kit Lego e di un computer ogni 2/3 partecipanti

presentazione del robot EV3, del programma Mindstorm e visione di un filmato
esplicativo

costruzione del robot attraverso le istruzioni fornite dal programma Mindstorm e
collegamento al pc

personalizzazione del mattoncino: ogni gruppo da un nome al suo robot, ed impara
ad inserire le immagini nel display e i suoni

compilazione ed esecuzione del primo programma: moto rettilineo

Competizione finale:

Analisi del programma appena creato e perfezionamento.

Secondo incontro: venerdi 20 novembre 2015

Ad ogni gruppo di partecipanti viene consegnato il proprio robot ed il proprio
computer

Funzione sterzo: ai partecipanti viene descritto un programma gia compilato per
spiegare i vari modi di usare lo sterzo, dopo averlo analizzato ne dovranno
compilare uno loro per affrontare la competizione

Competizione finale:

Analisi del programma appena creato e perfezionamento.

Terzo incontro: venerdi 4 dicembre 2015

Ad ogni gruppo di partecipanti viene consegnato il proprio robot ed il proprio
computer

Viene proiettato un video sull'utilita dei sensori nella nostra vita quotidiana
Vengono montati il sensore di colore, quello di contatto e quello ad ultrasuoni
Sensore di colore: ai partecipanti viene descritto un programma gia compilato per
spiegare i vari modi di utilizzo del sensore, dopo averlo analizzato ne dovranno
compilare uno loro per affrontare la competizione.

Competizione finale:




Analisi del programma appena creato e perfezionamento.

Quarto incontro : venerdi 18 dicembre 2015

— Ad ogni gruppo di partecipanti viene consegnato il proprio robot ed il proprio
computer

— Sensore ad ultrasuoni: ai partecipanti viene descritto un programma gia compilato
per spiegare i vari modi di utilizzo del sensore.

— Sensore di contatto: ai partecipanti viene descritto un programma gia compilato per
spiegare i vari modi di utilizzo del sensore, dopo averlo analizzato ne dovranno
compilare uno loro che abbini sensore ad ultrasuoni e di contatto per affrontare la
competizione.

Competizione finale:

Analisi del programma appena creato e perfezionamento.

Quinto incontro martedi 22 dicembre 2015

Durante l'ultima lezione i partecipanti dovranno lavorare per superare delle prove su un
campo di gara appositamente creato per loro, utilizzando tutte le competenze acquisite du-
rante il corso.



